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MX-X Voziky do velmi Uzkych ulicek (man-up)
Dokonaly vykon a komfort

ST Wobce s s
1.2 Typové oznaceni vyrobce MX-X/Li-lon s oto¢nou vysuvnou vidlici MX-X/Li-lon s oto¢nou vysuvnou vidlici sz(;)gitttm s teleskopickou vidlicovou jl'\::l(:c(;lttic;?n s teleskopickou vidlicovou
13 Pohon  Heko CEekto
1.4 Ovladani Ve stoje/sedadlo Ve stoje/sedadlo Ve stoje/sedadlo Ve stoje/sedadlo
-—--
Tézisté bremene mm 600
-—--————
2.1 Vlastni hmotnost (v¢. baterie) kg 8410 11150 8088 10871
I 2.3 Zatizeni osy bez bfemene na strané pohonu/bfemene kg 3362/4972 4349/6801 3173/4915 4220/6651
CObuti Vukollan  Vukolen  Vukolen  Vukoln
’ Pramér/sitka pneumatik na strané pohonu -ﬂ 406/170 406/170 406/170 406/170
3.5 Kola, pocet (x = pohanénd) na strané pohonu/biemene
36 Rohodkol, nastrandbfemene  nastran& pohonu/bfemene
. Vyska zvedaci zafizeni spusténé
CVolnyzdvin
43 e o
. Vy$ka nad ochrannou stfiskou (kabinou) hs
4B WySkaploSiny spustena o mm
4.11 Pridavny zdvih vidlic o
CAT4 WiSkaploSiny zdvizene - omm
4.14.1  Uchopova vyska (hi, + 1600)
415 Spudttndwyska - omm
4.19 Celkovéa délka (v¢. vidlic)
421 Celkovdifka osapojezdowjchkol ~mm 11601450  1160/1800 16010 1l60/1s00
4.22 Rozméry vidlic s/e/l mm  50/120/1190
424 Sifkanositevidic b, omm 7071080 e
4.25 Vzdalenost vnéjsich hran vidlic in. . mm  470/640
427 Sitkaplesvodicivalecky b mm
. Bo¢ni posuv
36 Sikapcowniuicy
436 S poooniu ;
_ Délka nosi¢e vidlic A
CSikavjswnéhoramu
? Sitka nosige vidlic F
442 Sikaulickypropiesun min.
4.44 Svétla sitka nastupu pro fidice
5.1 Rychlost jizdy s bremenem/bez bfemene km/h  14,0/14,0 14,0/14,0 12,0/12,0
7272
5.1.2  Rychlost jizdy iGo, mechanické vedeni s bremenem/bez bremene -k-m/h 10,8/10,8 10,8/10.8 10,8/10.8
5.3 Rychlost spousténi s bfemenem/bez bfemene m/s 0,45/0,45 0,45/0,45 0,45/0,45
5.9 Doba zrychleni (na 10 m) s bremenem/bez bfemene 6/6
--____
6.1 Pojezdovy motor, vykon S2 = 60 min kw 7,0
40 _
I 6.3 Baterie dle IEC 254-2; A, B, C, ne -- IEC 254-2; A IEC 254-2; A IEC 254-2; A IEC 254-2; A
Hmotnost baterie +5% (v zavislosti na vyrobci) 1863 2178 1863 2178
o Mwewesses  Mkopomoos  Mkoweswe  Mkogoosoos
I Uroved hluku, ucho Fidige dB(A) 68 68 68 68

Pozndmka: Toto je vzorova konfigurace. V zavislosti na pouziti voziku se hodnoty mohou lisit.



MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up)

has (12 +1600)

Rozméry
N/
ril_tr (AN / |
i e ‘ \ / |
VAN
by N
/N
A 8
&
v g
. [ L v = ...
- L -— —
2 'w|‘ |
o |
| N\ o <
- 14 4 |
;S < |
+ | )
E /N L
|
| U 1k
m\ B
o
\ /| e
(AN a
N/
X | bs
| |
| s AN bs
/ N
i §| b1z an

MX-X's oto€nou vysuvnou vidlici - bo€ni pohled
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MX-X s oto¢nou vysuvnou vidlici a indukénim vedenim - pohled shora

MX-X s oto¢nou vysuvnou vidlici a mechanickym vedenim - pohled shora



MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up)
Rozméry

has (h12 + 1600)

MX-X s teleskopickou vidlicovou jednotkou - bocni pohled MX-X s teleskopickou vidlicovou jednotkou a indukénim vedenim - pohled shora
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MX-X s vysokou teleskopickou vidlicovou jednotkou - bo¢ni pohled MX-X s nizkou teleskopickou vidlicovou jednotkou - bo¢ni pohled



MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up)
Tabulky zvedacich zafizeni

MX-X s otoénou vysuvnou vidlici

Teleskopické zvedaci zafizeni (vSechny tdaje o vySce v mm)

PR Celkovy zdvih od . . . . Spusténa Pridavny Vyska plosin Uchopova Maximalni
ﬁ:‘.avebm ke podlah; ﬁze‘"((;:;'z ﬁ:;"h Ealavnl Al v$§ka zdvih Y pryo Fidi‘:':e Y vyékap vyska
hzs (hs + ho + hy3) hiz hy hi2 (hs + hy) hzs (h12 + 1600) hs
2400 4060 4000 2200 60 1800 2660 4260 4785
2900 5060 5000 3200 60 1800 3660 5260 5785
3400 6060 6000 4200 60 1800 4660 6260 6785
3900 7060 7000 5200 60 1800 5660 7260 7785
4400 8060 8000 6200 60 1800 6660 8260 8785
4900 9060 9000 7200 60 1800 7660 9260 9785
5400 10060 10000 8200 60 1800 8660 10260 10785
5900 10860 10800 9000 60 1800 9460 11060 11585
6400 11860 11800 10000 60 1800 10460 12060 12585
6900 12660 12600 10800 60 1800 11260 12860 13385
7400 13660 13600 11800 60 1800 12260 13860 14385
Zvedaci zafizeni triplex (véechny Gdaje o vy$ce v mm)
P Celkovy zdvih od . . —— Spusténa Pridavny Vyska plosin Uchopova Maximalni
ﬁfa"e*’“' vyska  CClany ﬁi"fﬁ!‘i ﬁ:;"h ;'3""’"' zavih D v profidite | vydka vy3ka
hzs (hs + he + hi3) his he h12 (hs + hy) hzs (hi2 + 1600) hs
2900 6910 6850 5050 60 1800 5510 7110 7635
3400 8210 8150 6350 60 1800 6810 8410 8935
3900 9310 9250 7450 60 1800 7910 9510 10035
4400 10610 10550 8750 60 1800 9210 10810 11335
4900 11910 11850 10050 60 1800 10510 12110 12635
5400 13410 13350 11550 60 1800 12010 13610 14135
5900 14710 14650 12850 60 1800 13310 14910 15435
6400 162107 16150 14350 60 1800 14810 16410 16935
6900 17510 17450 15650 60 1800 16110 17710 18235
' Zdvih has v pripadé vozikl iGo: az 14000 mm
MX-X s teleskopickou vidlicovou jednotkou
Teleskopické zvedaci zafizeni (vSechny udaje o vysce v mm)
- Celkovy zdvih od p . S Spusténa Pridavny Vyska plosin Uchopova Maximalni
ﬁ]tavebnl ke podlahz Ez"zﬁ:x 7:3’"‘ 'I;Ialavnl Al v$§ka zdvih Y pryo Fidir:':e Y vVékap vyska
hzs (hs + he + hy3) his he hyz (hs + h7) hzs (hi2 + 1600) hs
2400 3380 3000 2200 380 800 2660 3860 4755
2900 4380 4000 3200 380 800 3660 4860 5755
3400 5380 5000 4200 380 800 4660 5860 6755
3900 6380 6000 5200 380 800 5660 6860 7755
4400 7380 7000 6200 380 800 6660 7860 8755
4900 8380 8000 7200 380 800 7660 8860 9755
5400 9380 9000 8200 380 800 8660 9860 10755
5900 10180 9800 9000 380 800 9460 10660 11555
6400 11180 10800 10000 380 800 10460 11660 12555
6900 11980 11600 10800 380 800 11260 12460 13355
7400 12980 12600 11800 380 800 12260 13460 14355
Zvedaci zafizeni triplex (véechny Udaje o vy$ce v mm)
PR Celkovy zdvih od p . PR Spusténa Pridavny Vyska plosin Uchopova Maximalni
atavebm TRE podlah;’ Ez"((ﬁ;’:’_ ﬁ:;"h E}Iavm zeul v{/’)§ka zdvih Y pIYO Fidipée Y vyékap vyska
hzs (hs + hg + hs3) his hy hi2 (hs + hy) hzg (h12 + 1600) hs
2900 6230 5850 5050 380 800 5510 7110 7605
3400 7530 7150 6350 380 800 6810 8410 8905
3900 8630 8250 7450 380 800 7910 9510 10005
4400 9930 9550 8750 380 800 9210 10810 11305
4900 11230 10850 10050 380 800 10510 12110 12605
5400 12730 12350 11550 380 800 12010 13610 14105
5900 14030' 13650 12850 380 800 13310 14910 15405
6400 15530" 15150 14350 380 800 14810 16410 16905
6900 16830' 16450 15650 380 800 16110 17710 18205

' Zdvih has v pripadé vozikl iGo: az 14000 mm



MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up)
Detaily

Individuélné nastavitelna zpétna zrcatka pro snadné najeti do uzké ulicky Komfortni prace vsedé a vstoje

Polohovani ovladaciho pultu ve tfech osach

Vyklanéci zavora umoziuje ergonomické vychystavani az ke konci palety Calounéni v oblasti kolen a drzak napojdi zajistuji pohodli pfi praci

Rada moznosti upevnéni pro pfizptisobeni mista fidide Prostorné misto fidice s mnoha moznostmi uchyceni



MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up)
STILL Mobilni osobni ochranny systém

PIna ochrana osob v tzkych ulickach podle normy DIN 15185-2

Spolehliva detekce osob v uzkych uli¢kach diky nejmoderné;jsi

skenovaci technologii s dosahem az 9 metrd

Bezpecnéjsi a efektivnéjsi prace diky rozliSeni mezi varovnou

zonou a bezpecnostnim polem

Vzdy na bezpecéné strané v Uzkych ulickach - se STILL mobilnim osobnim ochrannym systémem

S mobilnfm osobnim ochrannym systémem STILL jste vzdy na

bezpeéné strang, pokud jde o ochranu osob v Uzkych ulickach. Citlivé
bezpecnostni skenery na strané pohonu a zatéze VNA voziku monitoruji
trasu a spolehlivé detekuji osoby v uli¢ce. Systém rozliSuje mezi

dvéma varovnymi zénami a jednim bezpec¢nostnim polem a spousti
odpovidajici reakce voziku. Napfiklad pokud je osoba detekovana ve
varovné zoéng, rychlost voziku je v zavislosti na nastaveni automaticky

snizena na rychlost pomalého posunu (maximélné 2,5 km/h).

Pokud se v bezpecnostnim poli nachazi osoba, vozik okam?Zité zabrzdi

komponenty.
=7 —
i T =

az do uplného zastaveni a voliteIné spusti vystrazny signal. Diky
nejmodernéjsi skenovaci technologii splfuje STILL vSechny zékonné
pozadavky na bezpecnost a ochranu zdravi pfi préci a pracovni
predpisy - efektivnim a Uspornym zplsobem. Volitelné Ize varovnou

bezpeénostniho skeneru nejsou zapotfebi Zadné dalSi neznédme

—

z&nu vyuzit jako asistenénf systém i mimo uzke uli¢ky, protoze krome

'
i

=




MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up)
STILL Predictive Braking System

Spolehliva ochrana proti Skodam zplsobenym narazem diky
citlivym laserovym skenertim s dosahem az 8 metr{

Flexibilni konfigurace podle potreb kazdého zékaznika

Efektivni podpora diky primé komunikaci mezi asisten¢nim

systémem a vozikem

Bezpecné a efektivné v Gzkych ulickach - s STILL Predictive Braking System (PBS)

Velmi uzké ulicky ¢asto ztéZuji spolehlivou detekci prekazek na trase V zévislosti na varovné zéné a individudlIni konfiguraci maze jit o
véas a tudiz neni ¢as na odpovidajici reakci. Se systémem prediktivniho  akusticky signal, snizeni rychlosti nebo dokonce zastaveni voziku.
brzdéni STILL se jiz nemusite obavat neoCekavanych prekazek na své Systém Ize snadno integrovat do stévajicich nebo novych reseni
(Gzké) trase a mlzete se plné soustredit na svou préci. Inteligentni vysokozdviznych vozik( a flexibilné konfigurovat podle individudlnich
systém vyuziva citlivé laserové skenery na strané zatéze a pohonu pozadavkd zakaznikl - ¢imz Gcinné snizuje riziko kolizi a Skody

k detekci statickych objektd v definovanych varovnych zénach na zplisobené ndrazy uvniti* i vnéuzké ulicky.

vzdalenost az 8 metrd a spousti bezpecnosti reakce voziku. *neni v souladu s normou DIN 15185-2




MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up) iGo

Spravny systém pro jakykoli poZzadavek zadkaznika: STILL iGo pilot
muze vyuzivat jak RFID tagy, tak nalepky s ¢arovymi kddy

IndividuaIni konfigurace: systém je mozné prizplsobit kazdému
skladu s uzkymi ulickami

iGo pilot

Optimalni pracovni podminky: obsluha nemusi vyhledavat trasu
a vyhne se chybnym jizddm, coz usnadnuje praci a umoznuje
rychlé zaskoleni novych zaméstnanct

STILL iGo pilot - prehled funkci

Funkce iGo pilot navigation a iGo pilot safety propojuji individualni jizdu s ohledem na mistni podminky a zdroje nebezpeci. Po pfijezdu
topologii skladu s voziky, které ve skladu pracuji. Rozhrani do cilové pozice se iGo pilot navigation postara o to, aby se vidlice
iGo pilot navigation komunikuje se systémy fizeni skladu a propojuje zastavily dle konkrétniho Ukolu ve spravné horizontalni a vertikalni
procesy ve skladu do inteligentniho komplexniho celku. Vozik tak poloze presné u spravné regdlové pozice. Kdyz je zakdzka vyfizena,
zna skladové misto ve vysokém regalu, ke kterému se ma najet, odes$lou se data zpét do systému fizeni skladu, aby se zabrénilo

a usnadriuje préci obsluze. Kdyz obsluha pfijme dalsi zakazku, vozik chybam ve vychystavani nebo nespradvnému zaskladnovani ¢i
automaticky najde cestu skladovymi ulickami. Diky asistenénim vyskladiovani palet. Vysledek: vyrazné zvySeni vykonu prekladky pfi
a varovnym systém@m iGo pilot safety, individualné nastavitelnym soucasném zvySeni bezpecnosti diky propojenym systémdm.

pro kazdy sklad, pfizplsobuje vozik pfedvidavé a bezpe¢né svou




MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up) iGo

Nejvyssi bezpecnost: inteligentni bezpec¢nostni funkce zvysuji kvalitu
prepravy a vylucuji rizika nehod a hmotnych Skod pro osoby, voziky,
vybaveni skladu a zbozi

Vyjimeéna procesni excelence: diky zabranéni chybnym nakladkam
a jizddm naprazdno se zvySuje kvalita prepravy

Maximalni dostupnost: efektivni fizeni prepravy a integrace s IT
zajistuji neustalé optimalni vytizeni flotily

Optimalni hospodarnost a efektivita diky individualnim koncepcim
automatizace a transparentnimu, optimalizovanému a nepretrzitému
materialovému toku

iGo - automatizovana prepravni reseni

Reseni STILL iGo zajistuje realizaci automatizované souhry jednoho Osobni ochranné skenery pfitom zaru¢uji maximalni bezpe¢nost,

nebo nékolika riznych manipulaénich vozikd, aby bylo mozné provadét  zatimco odpovidajici systémy snimacl pfesné rozpoznavaji palety. PIné
ve skladu prepravni operace bez fidi¢e. Proto mizeme pro kazdou automatizované voziky STILL efektivné spolupracuji s ru¢né vedenymi
va$i prepravni operaci nabidnout vhodny automatizovany vozik. Voziky i poloautomatizovanymi prepravnimi systémy. Diky automatizacnim

z portfolia iGo systems zajistuji podporu pfi pfijmu i vydeji zbozi, ve sadam se standardizovanymi komponentami, fidicimi systémy
skladech i meziskladech, pfi vychystavani zboZi i pfi zdsobovani vyroby a rozhranimi se ze sériového voziku stava industrializované automaticky
a odesilani produkce. Software iGo prebiréd fizenf a regulaci dopravy, vedené vozidlo (AGV - Automated Guided Vehicle). Nabizime vam
zajiStuje efektivni vytéZovani flotily a sleduje stav nabiti vSech baterif. spolehliva a Skalovatelna feSeni pro kazdy pozadavek v oblasti

Voziky jsou ve skladu fizeny modernimi navigaénimi technologiemi. automatizace. S neustalym zfetelem na ndvratnost vasich investic vas

jako partner budeme provézet od koncepce a vytvoreni nabidky az po
implementaci a Udrzbu.

Automatizacni fizeni Laserova navigace
Ridici jednotka pfijima jizdni p¥ikazy
od fidiciho systému

Tlaéitko nouzového vypnuti Kontrolni svétla

Po obou stranach stozaru 1 Indikace pohybii voziku
=
Uzivatelské rozhrani
Se standardni nebo dotykovou
obrazovkou
Senzorova deska
Se senzory a Fizenim pro rozpoznani fo)
nakladu, polohovani palet, precizni
parkovani atd. Bezpecnostni skener
360° sledovani voziku a ochrana
osob

e - /)



MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up)
Asisten¢ni systémy: AFC a ALS

Active Floor Compensation (AFC)

Maximalni vykon i pfi nerovnostech podlahy.

Voziky do velmi Uzkych ulicek maji vys$$i pozadavky na rovnost podlahy.
Pokud podlahy vykazuji nerovnosti a stopy opotrebeni, prenaseji se

ve formé vibraci pfimo na vozik. Pro maximalni rychlosti a efektivitu
musi byt podlaha absolutné rovna. Renovace podlahy je nejen draha,
ale znemoznuje i pIné vyuzivani skladu béhem praci.

Aktivni asistencni systém: AFC

S timto asisten¢nim systémem pro regélovy vozik MX-X nabizi STILL
skute¢nou alternativu renovace podlahy skladu. Systém eviduje

Aktivni stabilizace bremene (ALS)

nerovnosti podlahy v trase opérnych kol a v redlném case je vyrovnava.
Rém voziku z(stévé neustéle ve vodorovné poloze - zvedaci zafizeni
stéle ve svislé poloze. Systém AFC reaguje diky nejrychlejsim
procesordim bez zpozdéni i pfi maximalni mozné rychlosti jizdy. Oproti
pasivnim systémam, které pouze tlumi, se aktivné potladuji vibrace
drive nez vzniknou.

Méné kyvani stozaru, vyssi vykon prekladky. Prevence kyvani
stozaru chrani bfemeno, sklad a fidi¢e - v neposledni fadé se diky AFC
dosahuje vyrazné vyssiho vykonu prekladky.

Celosvétoveé jedinecna funkce: STILL Active Load Stabilisation
(ALS):

Aktivni stabilizace bremene je v Uzkych ulickach jedine¢na. Pomoci
hydraulického fizeni se optimalizuje pohyb vysuvu béhem zaskladriovanf{

a vyskladnovani a tim se potlacuje rozkyvani zvedaciho zafizeni.
Systém zvysuje nejen komfort, ale umoznuje také az o 5 procent vyssi
vykon prekladky.



MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up)
Dokonaly vykon a komfort

Optimalni vyuzZiti skladového mista: vyska zdvihu az 18 metrd
a maximalni zbytkova nosnost

Rychlé zaskladnovéni a vyskladiovani: aktivni stabilizace bfemene
(ALS) redukuje kyvani stozaru

Maximalni komfort pfi praci: nejprostornéjsi a flexibilné
konfigurovatelna kabina fidice

Maximalni rychlosti jizdy: Active Floor Compensation (AFC) vyrovnava

nerovnosti podlahy

Inovativni technologie a promysleny modularni systém: STILL MX-X

VNA je vozik do velmi Uzkych ulicek (man-up), ktery nastavuje
standardy v oblasti manipulacni kapacity a uzivatelské pfivétivosti.

Byl vyvinut tak, aby optiméainé zvladl kazdou vyzvu ve skladu s Uzkymi
ulickami, a boduje vykonovymi pakety pro kazdy profil nasazeni. Ziskate
vozik, ktery pocinaje rozmeéry az po technickéa reseni presné odpovida
vasim individualnim potrebdm. Stfedem pozornosti je obsluha:
prostorna a rozmanité konfigurovatelna kabina fidiCe, intuitivni ovladaci
prvky a chytré asistenéni systémy pfispivaji po celou sménu k bezpecné,
prijemné a efektivni praci.

Rychlosti jizdy az 14 km/h, vyska zdvihu 18 metrd a nejvyssi zbytkova
nosnost na trhu délaji z voziku MX-X Sampiona ve vykonu prekladky
ve vysoce zhusténych skladech. Na prani dodévand aktivni stabilizace
bremene (ALS) citelné zrychluje proces zaskladnovani a vyskladnovani
az 0 5% a mechanismus oto¢né vysuvné vidlice zajiStuje jesté mensi
vzdalenosti pro vychystavani. Diky prlibéznému svafeni pfidavného
zdvihu boduje vozik MX-X az do konce zdvihu maximalni moznou
stabilitou. Regdlovy vozik STILL MX-X konfigurovatelny podle vaSich
individualnich potieb nadchne vyjimeénou funkénosti.



MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up)

Faktory ,Simply Efficient": vykonnostni atributy jako méfitko hospodarné efektivity

¥ Simply easy

Simply safe

= Intuitivni porozuméni voziku a spolehlivé, ergonomické ovladani diky
kompaktnimu ovladacimu panelu s barevnym displejem, vizualnimi
pokyny a individualnim pfifazenim oblibenych polozek

m Zakézkové a prostorové optimalizované usporadani kabiny fidice
s multifunkénimi upevnovacimi ty¢emi a drzéky prepravek na malé
néklady v prostoru fidice

= Ergonomické vychystavani: malé vzdalenost mezi kabinou fidice
a prepravni jednotkou zarucuje optimalni prenos vykonu

Q Simply powerful

m Nejvyssi vykon prekladky diky konfigurovatelnym vykonnostnim
balickm. Navic jsou k dispozici rizné rozsifené vybavy OptiSpeed
pro zvyseni vykonu, napf. Active Load Stabilisation (ALS) pfi aktivaci
funkce posuvu

= Maximalni skladovaci hustota: diky masivnimu podvozku ma vozik
MX-X obzvlast vysokou zbytkovou nosnost a mlze uskladnovat tézké
zboZi i ve velké vysce

= Mimoradné vysokd mira vyuziti prostoru diky vySce zdvihu pfes
18 metrl

= V/yrovnani povrchovych nerovnosti i pfi vysoké jizdni rychlosti
diky systému AFC (Active Floor Compensation) jako ekonomicka
alternativa sanace podlahy

= Absolutni dostupnost: moznost pouziti s rliznymi 48 V a 80 V
bateriemi (olovénymi i lithium-iontovymi), takZe vozik se vyborné
osvedci i ve vicesmeénném provozu

m V efektivnim reZzimu Blue-Q vozik MX-X navic stisknutim tlacitka Setff
energii, a to zcela bez poklesu vykonu

= Dvojitd ochrana: obourucni ovladani fizené snimaci a elektronické
monitorovani blokovan( baterie zajistuji bezpec¢nost pfi praci

= Podlaha tlumici nérazy v kabiné fidice a vyfez pro nohy na strané
nékladu zajistuji ochranu zdravi a vysoky uZivatelsky komfort

= Urazové prevence s popladnym systémem, systémem Safety Light
a volitelnou bezpecénostni funkei iGo pilot safety: popladny systém
citlivé reaguje na atypické reakce fidice v Uzké ulicce, systém
osvétleni zajistuje vcasnou viditelnost voziku pro ostatni, systém pro
ochranu chodcd pfedchazi trazm z nepozornosti

= Konstantné vysoky vykon pfi stale stejném nizkém zatiZent:
mimoradné tiché pojezdové a zdvihaci motory zajistuji minimalni
hlukovou z&téZ pro fidice a fidicky

5 Simply flexible

= Zakézkové voziky do velmi tzkych ulicek s individuéiné
nakonfigurovanymi rozméry a variantami kabiny umoznuji velké
zhu$téni skladu a vysokou rozmanitost pouziti pro vSechny pozadavky

= \lysoka funkénost v dosazitelnosti zbozi: volitelné vyklanéci postranni
zavora umoznuje ergonomicky pristup ke zboZi az po posledni
polozku

Simply connected

= Minimalizace chyb pfi sou¢asném zvyseni prekladky diky pouziti
asisten¢niho systému iGo pilot navigation pro automatickeé priblizeni
k pozici

= Kompaktnf prehled vSech relevantnich informaci o voziku ve webové
aplikaci STILL neXXt fleet

= Optimalizace toku zbozi diky jednoduchému pripojeni k vlastnimu
systému pro spravu skladu (WMS) s rozhranim iGo pilot navigation
interface

Simply Efficient
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MX-X Voziky do velmi Gzkych ulicek (man-up)

Varianty vybavy
MX-X Sbes
S otocnou vysuvnou vidlici vi ds“:il‘f:b?g:;ﬁtou
Ergonomické sedadlo fidi¢e s tlumenim nérazC a horizontalnim nastavenim [ ] [ J
Varianty sedadla fidice s loketnimi opérkami a vyhfivanim nebo pneumaticky odpruzené komfortni sedadlo @) O
Misto pro fidice tlumici vibrace pro optimalni komfort v pfipadé nerovné podlahy a prejizdéni prahd [ [ ]
Kabina ,Kombi" pro volnost pohybu pfi vychystévani a stohovani [ J [ ]
Komfortni kabina s maximalnim prostorem O ©)
Kabiny fidice s rliznymi $itkami (1070-1970 mm) [ [}
Mrazirenské provedeni pro teploty do -30°C O @)
Vy$ka ochranné stiisky fidide 1900/2000/2100 mm Oo/®@/0 Oo/®@/0
Jednodilny, uprostfed umistény ovladaci pult s ergonomickym ovlada¢em fizeni pro ovladani voziku [ ] [ J
Dvoudilny ovladaci pult integrovany v loketnich opérkéch pro ovladani voziku vsedé a vstoje O O
.8 Barevny displej pro zobrazeni aktivnich provoznich stavd [ J [
2 Vyklanéci zavora pro optimalni Gchopovou hloubku O (@]
33 Sklenéné vykyvné dvere pro uzavienou kabinu fidi¢e O @)
= (Calounéna opérka pfi ovladani voziku vstoje [} [ ]
Kolenni opérky v predni sténé poskytujici oporu pfi vychystavani O ©)
Upevnéni pro zavéseni malych nakladovych jednotek (na strané bremene a/nebo zdvihu) ©) O
Flexibilni ty&ovy systém pro vybaveni pracoviété (na strané stozaru a/nebo bremene) O ©)
Nastavitelna zpétna zrcétka, volitelné s integrovanym LED pracovnim svétlometem a ventilatorem O O
LED osvétleni kabiny fidic¢e O @)
LED pracovni svétlomet pro osvétleni regalovych prihradek O (@]
Kamerovy systém se 180° zornym polem, skladajici se z jedné kamery nebo dvou kamer (@] O
Integrované odkladaci prihradky, napf. pro podlozky na psani, drzaky ndpojd nebo USB konektory (@) O
Priprava pro instalaci bézné dostupnych autoradif @) O
Elektrickd a mechanicka pfiprava pro datovy terminal O (@]
OptiSpeed 3.0: z&kladni vybaveni s regulaci vysuvu [} ([
OptiSpeed 3.1: rozpozndni zatizeni pro optimalizaci rychlosti O (@]
& OptiSpeed 3.3: rozpoznani hmotnosti a zatizeni pro optimalizaci rychlosti (@] O
s OptiSpeed 3.4: aktivni stabilizace bfemene a rozpoznani hmotnosti a zatizenf pro optimalizaci rychlosti ©) O
‘€ STILL iGo pilot navigation: poloautomatické pfiblizeni k pozici O ©)
é Active Floor Compensation (AFC): asistencni systém pro vyrovnavani nerovnosti podlahy a zajisténi maximalni o o
= rychlosti
Viykonovy paket pro zvedani @) O
\lykonovy paket pro pojezd O (@]
STILL iGo pilot safety: bezpeénost a flexibilita v Uzké uli¢ce Sitd na miru O @)
FleetManager: kontrola opravnénosti pfistupu, rozpoznavani Sokovych udalosti, hlaseni O (@]
Rescue Alarm pfi atypickych reakcich fidi¢e pro vyvolani pozornosti O (@)
Regulace vysuvu v zavislosti na vysce zdvihu a hmotnosti bremene pro bezpecné zaskladnovani a vyskladriovani [ [}
Samocinné brzdéni na konci ulicky s PSA, RFID-tagy nebo magnetické spinace O ©)
Kolejnicové vedeni s najizdécimi vélecky [ [}
Indukéni vedeni s automatickym vyhledavanim vodice O @)
Zvysena zbytkovéa nosnost pro tézka bfemena ve vysokych vyskach zaskladrovani O (@]
g Automaticky cyklus vidlic pro rychlou a bezpe¢nou zménu zatizeni, integrovany v ovladacim pultu (@] O
'8 Predvolba vysky pro rychlejsi najeti ke skladovému mistu a stohovani O O
& Pristup pes PIN kdd, bez klige a s tlacitkem (@] O
Varovné svétlo na strané pohonu pro bezpecné rozpoznani voziku [ J [ ]
Varovné svétlo na strané bfemene @) (@]
STILL Safety Light o (@)
Akustické varovné zafizeni pfi jizdé ve sméru bfemene a/nebo pohonu O ©)
Nastavitelné vypnuti zdvihu a blokovéani spousténi @) O
Bezkontaktni ochrana pred kolizi na ochranné stfisce @) (@]
Instalovany slariovaci systém pfipraveny k pouZiti [ [}
Maximalni bezpe€nost diky automatizaci iGo systems O @)
Funkce soucasnych pohybl otocné vysuvné vidlice O —
Symetrické prestavéni ramen vidlice O —
Hydraulicky paralelni posuv ramen vidlice (@] —
£ Hydraulické nastavovani jednotlivych ramen vidlice O —
g Pridavné funkce pridavného zarizeni (@) —
= Tlumenf piechod( stozaru ° [
Pridavny zdvih [} [ ]
Cerpadlo hydrauliky se snizenou hlu¢nosti [} )
Rekuperace energie pfi spousténi [} [ ]
Netrhavé plynulé zrychlovani az do maximalni rychlosti [ ] [ J
> Bezldrzboveé pohony pojezdu, fizeni a zdvihu ([ ] (]
.g PIné zapouzdrené komponenty chranéné pred necistotami a prachem [ ([ ]
S Generéatorovy brzdovy systém pro rekuperaci energie pfi brzdénf [ J [ ]
Hydraulické pridavnd brzda pojezdovych kol O @)
Prostor pro baterii 48 V pro 480 Ah az 1240 Ah (@] O
Prostor pro baterii 80 V pro 360 Ah az 930 Ah (@] O
@ Prostor pro baterii Li-ion 48V a 80V O O
% Véleckova draha pro vymeénu baterie z boku @) (@)
“  Elektronicky hlidané zajisténi baterie [ [}
Priprava pro rychlé nabijeni O @)
Rychlé nabijenf O (@]

® Standard O Napfani  — Neni k dispozici
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Spolecnost STILL je certifikovana
v systémech fizeni kvality,
Zivotniho prostredi, bezpe¢nosti
informaci, socialni odpovédnosti
a bezpecnosti a ochrany zdravi
pfi praci.
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