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EXV Technicka Data
Vysokozdvizny vozik

EXV 10(i)C/Li-lon

EXV 12(i)C/Li-lon

EXV 14(i)C/Li-lon

EXV 16()C/Li-lon

EXV 14(i)/Li-lon

EXV 14 D/Li-lon

EXV 16(i)/Li-lon

EXV 16 D/Li-lon

EXV 20(i)/Li-lon

EXV 20 D/Li-lon
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EXV 10C - EXV 12C Vysokozdvizny vozik
Snadné stohovani

Tento typovy list podle smérnice VDI 2198 uvadi pouze technické hodnoty standardniho stroje.

1.1 Viyrobce STILL
1.2 Typové oznaceni vyrobce EXV 10C
; Stozér Simplex Eglrispgﬁ'rﬁky Teleskopicky  Hilo Triplex
§ 13 Pohon Elektro
§ 1.4 Ovladani Z chiize
1.5 Jmenovitd nosnost/bfemeno Q kg 1000
1.6 Vzdélenost tézisté bremene © mm 600
1.8 Vzdalenost biemene (od stfedu osy k vidlicim) X mm 7152 6957 6957 6957 639
1.9 Rozvor kol y mm 11234
'§ 2.1 Vlastni hmotnost (véetné baterie) kg 5646 640° 657¢ 675° 790¢
5 22 Zatizeni osy s bremenem na strané pohonu/bifemene kg 512/1052 545/1095 557/1100 570/1105 589/1201
£ 23 Zatizeni osy bez bfemene na strané pohonu/biemene kg 410/154 460/180 473/184 485/190  555/235
3.1 Kola Polyuretan
$ 3.2 Velikost pneumatik na strané pohonu mm @ 230 x 75
-g 3.3 Velikost pneumatik na strané bremene mm 1x @ 85 x 85
%— 3.4 Pridavna kola (rozmeéry) mm @ 140 x 54
S 35 Pocet kol (x = pohanéna) 1x-1/2
3.6 Rozchod kol na strané pohonu/bfemene  bw/bn mm 516/3807
4.2 Vyska pfi zasunutém zvedacim zafizeni  h; mm Viz. Tabulka zvedacich zarizeni
4.3 Volny zdvih h; mm Viz. Tabulka zvedacich zarfizeni
4.4 Zdvih hs mm Viz. Tabulka zvedacich zarizeni
4.5 Vyska s vysunutym zvedacim zafizenim  hs mm Viz. Tabulka zvedacich zafizeni
4.6 Ppfi inicidlnim zdvihu hs mm -
4.9 Vyska rukojeti oje v poloze pro jizdu min./max.  hs mm 841/1249°¢
4.10 Vyska koleckovych ramen hs mm 80
Z 415 Vyska vidlic pfi spusténi  his mm 86
E 4.19 Celkova délka I mm 1718421 17384910 17384910 17384210 1794410
= 4.20 Délka véetné zadni ¢asti vidlic l2 mm  568%%1° 5884710 588 %10 5884710 644410
B 421 Celkova §iftka by mm 800"
N 4.22 Rozméry vidlic s/ell mm 6512/180/1150 55/182/1150
4.24  Sitka nosné desky bs mm B3 670
4.25 Celkova $itka vidlic bs mm 560"
4.31 Svétla vyska, s nakladem Pod stozdrem m mm 27
4.32 Svétlost ve stredu rozvoru kol ma mm 30
4.34.1  Sitka ulicky s paletou 1000 x 1200 pfitné Ast mm 2256 (2027)4 %16 2265 (2047) 41516 2292 (2103) 41
4.34.2  Sitka ulicky s paletou 800 x 1200 podéIné As mm 2221 (2077)%1517 2236 (2097) 1517 2281 (2153)% 10
4.35 Polomér otaceni W, mm 1392415
5.1 Rychlost jizdy s bfemenem/bez bfemene km/h 6/6
5.1.1 Rychlost jizdy vzad s bremenem/bez bremene km/h 6/6
g 52 Rychlost zdvihu s bfemenem/bez bfemene m/s 0,13/0,20 0,13/0,25 0,18/0,32 0,17/0,29  0,17/0.28
2 53 Rychlost spousténi s bremenem/bez bfemene m/s 0,23/0,23 0,30/0,30 0,42/0,36 0,40/0,32 0,40/0,34
5.8 Max. stoupavost S2 = 5 min s bfemenem/bez bfemene % 5/10
5.10 Provozni brzda Elektromagnetickd
6.1 Pojezdovy motor, vykon S2 = 60 min kw 1.1
6.2 Zdvihovy motor, vykon S3 = 15% kW 2,2/5 3,0/11
s 6.3 Baterie dle DIN 43531/35/36; A, B, C, ne ne
S 64 Napéti baterie / jmenovité kapacita Ks V/Ah 24V Li-lon Compact 3,0/3,6 kWh
< 65 Hmotnost baterie +5% (v zavislosti na vyrobci) kg 21
% 6.6 Spotreba energie dle DIN EN 16796 kWh/h 0,52
o 6.6.1 Emisni ekvivalent CO> kg/h 0.3
6.7 Vykon prekladky podle VDI 2198 t/h 40
6.8 Efektivita prekladky podle VDI 2198 t/kWh 42
2 8.1 Druh pohonu AC pohon
2 107 Hladina hluku na misté ridice dB(A) <70

Nosnost na hlavnim zdvihu / nosnost na inicialnim zdvihu / nosnost pfi pfepravé dvou palet (na hlavnim zdvihu + na nakladacich ramenech); dvoupatrova verze je k dispozici

pouze pro teleskopicky a HiLo stozar se zdvihem hs >4000 mm a simplexni stozar

S nosnou deskou s = 65 mm (vestavénd); s nosnou deskou s = 55 mm (rozsifeni) -32 mm pro simplexni stozar; -35 mm pro teleskopicky kompaktni, teleskopicky a HiLo stozar

Se zvednutymi rameny kol

Se zasobnikem 11; se zasobnikem 95 1,2 t +55 mm

Se zasobnikem 95 1,6 t; se zadsobnikem 112 +65 mm

S 1,0-1,2t stozarem: hy = 1940 mm a zésobnikem 11; s 1,4-1,6t stozarem: h; = 1915 mm a zésobnikem 95 1,6 t

S roztedi vidlic bs = 560 mm; s bs = 520 mm -40 mm (ne v kombinaci s dvoupatrovou verzi)

Z osy motylkové rotace; poloha pfi mikropojezdu +11 mm

S nosnou deskou s = 55 mm (rozsifeni) +32 mm pro simplexni stozar; +35 mm pro teleskopicky kompaktni, teleskopicky a HiLo stozar

1%°S pasivni ochranou nohou +15 mm; s aktivni ochranou nohou +23 mm

'S pasivni ochranou nohou +21 mm; s aktivni ochranou nohou +34 mm

12°S vestavénou nosnou deskou; s rozsifenou nosnou deskou s = 55 mm a bz = 711 mm

'3'S nosnou deskou s neodklanécimi vidlicemi s = 71 mm

' K dispozici dalsi roztece vidlic: bs = 520 mm pouze se zasobnikem 95, nikoli v kombinaci s dvoupatrovou verzi

'5'S ovladaci oji v horni pracovni poloze (10°) a plnym oto¢enim po sméru hodinovych rucicek; pfi poloze mikropojezdu -13 mm. Hodnoty Ay v zavorkach jsou vypocitany pro
specialni pripad, kdy je rozsah otaceni R volny.

16'S nosnou deskou s = 65 mm; s nosnou deskou s = 55 mm +15 mm (+32 pro hodnoty v zavorkéach) pro simplexovy stozar; +17 mm (+35 pro hodnoty v zavorkach) pro
teleskopicky kompaktni, teleskopicky a HiLo stozar

7S nosnou deskou s = 65 mm; s nosnou deskou s = 55 mm +25 mm (+32 pro hodnoty v zavorkach) pro simplexovy stozar; +28 mm (+35 pro hodnoty v zavorkach) pro

teleskopicky kompaktni, teleskopicky a HiLo stozar
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* Dvoupatrovy vozik

Odlisné obuti, jind zvedaci zafizeni, pfidavna zafizeni atd. mohou zplsobit odchylky od téchto hodnot. . o
STILL STILL STILL
EXV 10(i)C EXV 12C EXV 12(i)C D*
Teleskopicky HiLo Triplex g'ﬁ%’;‘ﬁﬁky Teleskopicky  HiLo Triplex Teleskopicky HiLo Triplex
Elektro Elektro Elektro
Z chlize Z chlize Z chlize
1000 1200 1200/1200/500+500'
600 600 600
785/707 %3 785/707%%  730/652° 6957 6957 69572 639 785/707 %3 785/707%%  730/652°
1282/120434 11234 1282/120434
7246 7426 857¢ 7046 721¢ 739¢ 8546 783°¢ 802¢ 917¢
596/1128 608/1134  627/1230 614/1290 626/1295 638/1301 648/1406 659/1324 671/1331 682/1435
518/206 530/212 599/258 512/192 525/196 537/202 607/247 564/219 577/225 646/271
Polyuretan Polyuretan Polyuretan
@ 230x 75 @ 230x 75 @ 230x 75
2x @ 85 x 85 1x @ 85 x 85 2x @ 85 x 85
@ 140 x 54 @ 140 x 54 @ 140 x 54
1x-1/2 1x-1/2 1x-1/2
516/3807 516/3807 516/3807
Viz. Tabulka zvedacich zafizenf Viz. Tabulka zvedacich zafizenf Viz. Tabulka zvedacich zafizeni
Viz. Tabulka zvedacich zafizenf Viz. Tabulka zvedacich zafizenf Viz. Tabulka zvedacich zarfizeni
Viz. Tabulka zvedacich zarizeni Viz. Tabulka zvedacich zarizeni Viz. Tabulka zvedacich zarizeni
Viz. Tabulka zvedacich zafizenf Viz. Tabulka zvedacich zafizenf Viz. Tabulka zvedacich zafizeni
125 - 125
841/1249° 841/1249° 841/1249°¢
80 80 80
86 86 86
1806410 1806410 1862410 17384910 1735 1735 1794410 1806410 1806410 1862410
6564‘?,10 6564,9‘10 7]24,10 5884,9‘10 5884‘9,10 5884‘9,10 6444‘10 6564‘9‘10 6564‘9,10 7]24‘10
800" 800" 800"
6512/180/1150 55/182/1150 6512/180/1150 55/182/1150 6512/180/1150 55/182/1150
588l 670 5881 670 588l 670
560 ™ 560 560 '
16 27 16
20/145° 30 20/145°
2335 (2110) 2= 2361 (2165) %415 2265 (2047) %1816 2292 (2103) %1 2835 (211Q) 2 &1 2361 (2165) %41
2302 (2160) 341517 2345 (2215) %415 2236 (2097) 41517 2281 (2153)41® 2302 (2160) 41517 2345 (2215) %415
1540415/1467 %41 13921 1540415/1467341
6/6 6/6 6/6
6/6 6/6 6/6
0,18/0,32 0,17/0,29  0,17/0,28 0,11/0,25 0,16/0,32 0,15/0,29  0,15/0,28 0,16/0,32 0,15/0,29  0,15/0,28
0,42/0,36 0,40/0,32  0,40/0,34 0,30/0,30 0,42/0,36 0,40/0,32  0,40/0,34 0,42/0,36 0,40/0,32  0,40/0,34
5/10 5/10 8/15
Elektromagnetickd Elektromagnetickd Elektromagnetickd
1,1 1,1 1.1
3,0/11 2,2/5 3,0/11 3,0/11
ne ne ne
24 V Li-lon Compact 3,0/3,6 kWh 24V Li-lon Compact 3,0/3,6 kWh 24V Li-lon Compact 3,0/3,6 kWh
21 21 21
0,52 0,55 0,55
0,3 0,3 0,3
40 48 48
42 48 48
AC pohon AC pohon AC pohon
<70 <70 <70
A = brzdéni
‘ (A ‘ B = jizda
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EXV 14C - EXV 16C Vysokozdvizny vozik
Snadné stohovani

Tento typovy list podle smérnice VDI 2198 uvadi pouze technické hodnoty standardniho stroje.
Odlisné obuti, jind zvedaci zafizeni, pfidavna zafizeni atd. mohou zplsobit odchylky od téchto hodnot.
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Oznaceni

Hmotnosti

Kola/podvozek

Zakladni rozmeéry

Vykony

Elektricky pohon

Rlzné

Viyrobce

Typové oznaceni vyrobce

Stozar

Pohon

Ovladani

Jmenovitd nosnost/bfemeno Q kg
Vzdélenost tézisté bremene © mm
Vzdalenost bfemene (od stfedu osy k vidlicim) X mm
Rozvor kol y mm
Vlastni hmotnost (véetné baterie) kg
Zatizeni osy s bfemenem na strané pohonu/biemene kg
Zatizeni osy bez bremene na strané pohonu/bremene kg
Kola

Velikost pneumatik na strané pohonu mm
Velikost pneumatik na strané bfemene mm
Pridavna kola (rozméry) mm
Pocet kol (x = pohanéna)

Rozchod kol na strané pohonu/bremene  bio/bii mm
Vyska pri zasunutém zvedacim zafizeni  h; mm
Volny zdvih h, mm
Zdvih hs mm
Vyska s vysunutym zvedacim zafizenim  h mm
Pri inicidlnim zdvihu hs mm
Vyska rukojeti oje v poloze pro jizdu min./max.  hs mm
Viyska koleckovych ramen hs mm
Vyska vidlic pfi spusténi  his mm
Celkova délka h mm
Délka véetné zadni ¢asti vidlic la mm
Celkova $itka by mm
Rozméry vidlic s/e/l mm
Sitka nosné desky bs mm
Celkova $ifka vidlic bs mm
Svétla vyska, s ndkladem Pod stozdrem m mm
Svétlost ve stredu rozvoru kol m2 mm
Sitka ulicky s paletou 1000 x 1200 pfiéné Ast mm
Sitka ulicky s paletou 800 x 1200 podélné A mm
Polomér otaceni W, mm
Rychlost jizdy s bfemenem/bez bfemene km/h
Rychlost jizdy vzad s bfemenem/bez bremene km/h
Rychlost zdvihu s bfemenem/bez bfemene m/s
Rychlost spousténi s bremenem/bez bremene m/s
Max. stoupavost S2 = 5 min s bfemenem/bez bfemene %
Provozni brzda

Pojezdovy motor, vykon S2 = 60 min kw
Zdvihovy motor, vykon S3 = 15% kw
Baterie dle DIN 43531/35/36; A, B, C, ne

Napéti baterie / jmenovita kapacita Ks V/Ah
Hmotnost baterie +5% (v zavislosti na vyrobci) kg
Spotieba energie dle DIN EN 16796 kWh/h
Emisni ekvivalent CO, kg/h
Viykon prekladky podle VDI 2198 t/h
Efektivita prekladky podle VDI 2198 t/kWh
Druh pohonu

Sound pressure level at driver's ear dB(A)

STILL
EXV 14 C
Teleskopicky HiLo Triplex
Elektro
Z chiize
1400
600
721 721 696
1237°
977¢ 993¢ 11171¢
837/1540 847/1546 893/1618
700/277 710/283 785/326
Polyuretan
@ 230x 75
1x @ 85 x 85
@ 140 x 54
1x-1/2
516/380
Viz. Tabulka zvedacich zarizeni
Viz. Tabulka zvedacich zafizeni
Viz. Tabulka zvedacich zafizeni
Viz. Tabulka zvedacich zafizeni

841/1249°¢
80
86
18265 1° 18265 1° LIBEIRE
676510 701510
800"
551%/182/1150
780
560
27
30
2360 (2127)51°
2322 (2177)%"®
1498515
6/6
6/6
0,14/0,25 0,14/0,25
0,40/0,22  0,40/0,26
5/10
Elektromagnetickd
1.3
3,0/11
ne
24V 2PzS-B 200 Ah
195
0,69
0.4
58
45
AC pohon
<70

2371 (2152)%1®
2341 (2202)>®

0,14/0,27
0,42/0,27

STILL
EXV 14(i) C/-D (Dvoupatrovy vozik)
Teleskopicky HiLo Triplex
Elektro
Z chiize
1400/1600/600+800"
600
733/6883
1317/127235
1023¢ 1039¢ 1157¢
791/1632 800/1639 842/1715
713/310 722/316 793/364
Polyuretan
@ 230x 75
2x @ 85 x 85
@ 140 x 54
1x-1/2
516/380
Viz. Tabulka zvedacich zarizeni
Viz. Tabulka zvedacich zafizenf
Viz. Tabulka zvedacich zafizenf
Viz. Tabulka zvedacich zafizenf
110
841/12498
80
86
1894510 1919510
7445‘10 7695‘10
800"
5513/182/1150
780
560
16
20/130°
2406 (2192) 251
2380 (2242) 571
15781915301
6/6
6/6
0,14/0,25 0,14/0,25
0,40/0,22 0,40/0,26
7/15
Elektromagneticka
1.3
3,0/11
ne
24V 2PzS-B 200 Ah
195
0,69
0.4
53
45
AC pohon
<70

733/688% 707/662°

1894510

0,14/0,27
042/0,27

' Nosnost na hlavnim zdvihu / nosnost na iniciélnim zdvihu / nosnost pfi prepravé dvou palet (na hlavnim zdvihu + na nakladacich ramenech); dvoupatrovéa verze je k dispozici
pouze pro teleskopicky a HiLo stozar se zdvihem hs >4000 mm a simplexni stozar
S nosnou deskou s = 65 mm (vestavénd); s nosnou deskou s = 55 mm (rozsifeni) -32 mm pro simplexni stozar; -35 mm pro teleskopicky kompaktni, teleskopicky a HiLo stozar
Se zvednutymi rameny kol
Se zasobnikem 11; se zasobnikem 95 1,2 t +55 mm
Se zasobnikem 95 1,6 t; se zadsobnikem 112 +65 mm

S roztedi vidlic bs = 560 mm; s bs = 520 mm -40 mm (ne v kombinaci s dvoupatrovou verzi)
Z osy motylkové rotace; poloha pfi mikropojezdu +11 mm

2
3
4
5
¢ S 1,0-1,2t stozarem: h; = 1940 mm a zasobnikem 11; s 1,4-1,6t stozarem: h; = 1915 mm a zasobnikem 95 1,6 t
7
8
9

S nosnou deskou s = 55 mm (rozsiteni) +32 mm pro simplexni stozér; +35 mm pro teleskopicky kompaktni, teleskopicky a HiLo stozar
10°S pasivni ochranou nohou +15 mm; s aktivni ochranou nohou +23 mm
'S pasivni ochranou nohou +21 mm; s aktivni ochranou nohou +34 mm
'2'S vestavénou nosnou deskou; s rozsifenou nosnou deskou s = 55 mma bs =711 mm
® S nosnou deskou s neodklanécimi vidlicemi s = 71 mm
14 K dispozici dalsi roztece vidlic: bs = 520 mm pouze se zasobnikem 95, nikoli v kombinaci s dvoupatrovou verzi
15§ ovladaci oji v horni pracovni poloze (10°) a plnym oto¢enim po sméru hodinovych rucicek; pri poloze mikropojezdu -13 mm. Hodnoty A v zavorkach jsou vypocitany pro
specidlni pripad, kdy je rozsah otaceni R volny.
16 S nosnou deskou s = 65 mm; s nosnou deskou s = 55 mm +15 mm (+32 pro hodnoty v zavorkach) pro simplexovy stozar; +17 mm (+35 pro hodnoty v zavorkach) pro
teleskopicky kompaktni, teleskopicky a HiLo stozéar
7S nosnou deskou s = 65 mm; s nosnou deskou s = 55 mm +25 mm (+32 pro hodnoty v zavorkach) pro simplexovy stozar; +28 mm (+35 pro hodnoty v zavorkach) pro
teleskopicky kompaktni, teleskopicky a HiLo stozar

* Dvoupatrovy vozik

2419 (2218)351°
2400 (2268)3°1°

STILL STILL
EXV 16 C EXV 16(i) C)/-D (Dvoupatrovy vozik)
Teleskopicky HiLo Triplex Teleskopicky HiLo Triplex
Elektro Elektro
Z chiize Z chiize
1600 1600/1600/600+800'"
600 600
721 721 696 733/6883 733/688°  707/662°
1237° 1317/127235
977°¢ 993¢ 1111¢ 1023¢ 1039¢ 1157¢
856/1721 866/1727 908/1803 804/1819 814/1825 851/1906
700/277 710/283 785/326 713/310 722/316 793/364
Polyuretan Polyuretan
@ 230x 75 @ 230x 75
1x @ 85 x 85 2x @ 85 x 85
@ 140 x 54 @ 140 x 54
1x-1/2 1x-1/2
516/380 516/380
Viz. Tabulka zvedacich zarizenf Viz. Tabulka zvedacich zarizeni
Viz. Tabulka zvedacich zafizeni Viz. Tabulka zvedacich zafizenf
Viz. Tabulka zvedacich zafizeni Viz. Tabulka zvedacich zafizenf
Viz. Tabulka zvedacich zafizeni Viz. Tabulka zvedacich zafizenf
- 110
841/12498 841/12498
80 80
86 86
18262 1826510 1851 % 1894510 1894510 1919510
6765,10 70] 510 7445‘10 7695‘10
800" 800"
55'3/182/1150 5513/182/1150
780 780 670
560 560
27 16
30 20/130°
2360 (2127)51 2871 (2152)51° 2406 (2192)*51® 2419 (2218) 518
2322 (2177)%"® 2341 (2202) %" 2380 (2242) 1% 2400 (2268) 51
1498515 167315/ 15301
6/6 6/6
6/6 6/6
0,13/0,27 0,13/0,25 0,13/0,25 0,13/0,27 0,13/0,25 0,13/0,25
0,42/0,27 0,40/0,22 0,40/0,26 0,42/0,27 0,40/0,22 0,40/0,26
5/10 7/15
Elektromagnetickd Elektromagneticka
1.3 1.3
3,0/11 3,0/11
ne ne
24V 2PzS-B 200 Ah 24V 2PzS-B 200 Ah
195 195
0,74 0,74
0,4 0.4
60 60
49 49
AC pohon AC pohon
<70 <70
A=brzdéni @i
(A ‘ B = jizda
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EXV 14 - EXV 20 Vysokozdvizny vozik
Vykon a inovace

Tento typovy list podle smérnice VDI 2198 uvadi pouze technické hodnoty standardniho stroje.
Odlisné obuti, jind zvedaci zafizeni, pfidavna zafizeni atd. mohou zplsobit odchylky od téchto hodnot.

1.1 Vlyrobce STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL
1.2 Typové oznateni vyrobce EXV 14/Li-lon EXV 14i/Li-lon EXV 14 D/Li-lon EXV 16/Li-lon EXV 16i/Li-lon EXV 16 D/Li-lon EXV 20/Li-lon EXV 20i/Li-lon EXV 20 D/Li-lon
| 13 Pohon Elektro Elektro Elektro Elektro Elektro Elektro Elektro Elektro Elektro
§ 1.4 Ovladani Z chlize Z chlize Z chlize Z chlize Z chlize Z chlize Z chlize Z chlize Z chlize
é 1.5 Jmenovitd nosnost 0 kg 1400 1400 (2000) 1400/1000+1000 (2000)' 1600 1600 (2000) 1600/1000+1000 (2000)' 2000 2000 2000/1000+1000 (2000)
1.6 Vzdalenost tézisté bremene c mm 600 600 600 600 600 600 600 600 600
1.8 Vzdélenost bremene X mm  724? 7242/646%° 9242/846%3 7242 72426463 9242/846%° 7242 72426463 9242/846%°
1.9 Rozvor kol y mm 13114 13114/1233%4 15114/143334 13114 13114/1233%4 15114/1433%4 1425 1425/1347° 1625411547 %4
"§ 2.1 Vlastni hmotnost véetné baterie kg 1178° 11445 11735 11785 11445 1173° 1505° 1439° 1466°
£ 2.2 Zatizeni osy s bfemenem na strané pohonu/bfemene kg 964/1614 889/1655 1109/1464 983/1795 896/1847 1144/1629 1307/2198 1135/2303 1452/2014
£ 23 Zatizeni osy bez bremene na strané pohonu/bfemene kg 867/311 836/308 885/288 867/311 836/308 885/288 1063/441 1019/420 1076/390
3.1 Obutf Polyuretan Polyuretan Polyuretan Polyuretan Polyuretan Polyuretan Polyuretan Polyuretan Polyuretan
$ 32 Velikost pneumatik na strané pohonu mm @ 230x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90
-g 3.3 Velikost pneumatik na strané bfemene mm @ 85x85(@85x60)° @85x85(085x60)° @ 85x85(@85x60)° @ 85 x 85 (@ 85x60)° © 85 x 85 (@ 85 x60)° @ 85 x 85 (@ 85 x60)° @ 85 x 85 (@ 85 x60)° © 85 x 105 (@ 85 x 80)° @ 85x 85 (@ 85x80)°
%— 3.4 Velikost opérnych kol mm @ 150 x 50 @ 150 x 50 @ 150 x 50 @ 150 x 50 @ 150 x 50 @ 150 x 50 2x @ 140 x 50 2x @ 140 x 50 @ 150 x 50
S 35 Kola, pocet (x = pohanénd) na strané pohonu/bremene Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (Ix + 1/4)° Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
3.6 Rozchod kol na strané pohonu/bfemene ~ bio/bi mm  534/380 534/380 534/380 534/380 534/380 534/380 534/380 534/380 534/380
4.2 Vyska zvedaciho zafizeni zasunuté hy mm Viz tabulka zvedacich zafizeni Viz tabulka zvedacich zafizenf Viz tabulka zvedacich zafizeni
4.3 Volny zdvih ha mm Viz tabulka zvedacich zafizeni Viz tabulka zvedacich zafizeni Viz tabulka zvedacich zarizenf
4.4 Zdvih hs mm Viz tabulka zvedacich zafizenf Viz tabulka zvedacich zafizenf Viz tabulka zvedacich zafizenf
4.5 Vy$ka zvedaciho zafizeni vysunuté  hg mm Viz tabulka zvedacich zafizenf Viz tabulka zvedacich zafizeni Viz tabulka zvedacich zafizeni
4.6 Inicidlni zdvih hs mm - 110 110 - 110 110 - 110 110
4.9 Vyska rukojeti oje v poloze pro jizdu min./max.  his mm  800/1250 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250
> 4.15  VySka spusténych vidlic IE mm 86 86 86 86 86 86 86 86 86
% 4.19  Celkova délka I mm  1950%4 195024 1950 %4 1950 %4 195024 195024 20657 20657 206524
2 420 Délka vcetné zadni ¢asti vidlic la mm 800 %* 80024 8002+ 800%* 80024 80024 9152 9152 9152
E 4.21  Celkova Sitka by mm 800 800 800 800 800 800 800 800 800
E 4.22  Rozméry vidlic s/ell mm  55°/182/1150 558/182/1150 55¢/182/1150 55¢/182/1150 55¢/182/1150 55%/182/1150 73%/210/1150 73%/210/1150 61/201/1150
4.24  Sitka nosice vidlic bs mm 780 780 780 780 780 780 780 780 780
4.25  Vzdalenost vnéjsich hran vidlic bs mm  560/680 560/680 560/530 560/680 560/680 560/530 580/680-570° 580/680-570° 570/542
4.32  Svétlost ve stiedu rozvoru kol m; mm 30 20/130° 20/130°8 30 20/130° 20/130° 20 20/130° 20/130°
434 $itka pracovni ulitky s paletou 800 x 1200 podéiné Au mm 32222 " 1012453471 2?};;4;2,‘;”/2436 ’ 2384.47.10/2499 % ¢ 234847.10/2453% 7/ 2465 Siig 12436347 23845.4.710/2499 %4 246271012567 7/2579 2447371025505 7/2562° 249824 710/2613%4
435  Polomér otadeni W, mm 152607 O/1STHI 1GB0T LT ISEIE g0 4n10/17659 152647.19/163147/1643¢ 1450007 /1863%47 165034 710/1765% ¢ 16407.1/17457/1757 156457.10/166757/16797  1764%4710/1879% ¢
5.1 Rychlost jizdy s bfemenem/bez bfemene km/h  6/6 6/6 6/6 6/6 6/6 6/6 6/6 6/6 6/6
= 52 Rychlost zdvihu s bfemenem/bez bfemene m/s 0,16/0,30 0,16/0,30 0,16/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30
£ 53  Rychlost spousténf s bremenem/bez bfemene m/s 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,31/0,31 0,31/0,31 0,31/0,31
= 58  Max. stoupavost kB 5 s bremenem/bez bremene % 10,07/23,0° 8,0/22,0 10,0°/22,0 10,07/23,0° 8,0/22,0 10,0°/22,0 8,07/23,0° 8,0/23,0 8,0/23,0
5.10  Provozni brzda Elektromagnetickd Elektromagnetickd Elektromagneticka Elektromagneticka Elektromagnetickd Elektromagnetickd Elektromagnetickd Elektromagnetickd Elektromagnetickd
6.1 Pojezdovy motor, vykon S2 = 60 min kw 1,5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5
5 6.2 Zdvihovy motor, vykon pfi S3 = 15% kW 3,2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2
S 6.3 Baterie die DIN 43531/35/36 A, B, C. ne 2Pz 2PzS 2Pz 2Pz 2PzS 2PzS 3PzS 3PzS 3PzS
o
£ 064  Napét baterie/jmenovits kapacita Ks VA 208 o 247205 24/230 41205 Chion 241205 o 24/205 o 241205 Ciom 241205 o 241205
65 Hmotnost baterie +5 % (v zavislosti na vyrobci) kg 212 212 212 212 212 212 288 288 288
6.6 Spotreba energie podle cyklu VDI kWh/h 1,14 1,24 1,24 1.15 1,25 1,25 1,44 1,57 1,62
2 8l ZpUsob fizeni pojezdu AC-fizeni AC-fizeni AC-fizeni AC-fizeni AC-fizeni AC-fizeni AC-fizeni AC-fizeni AC-fizeni
= 84 Uroven hluku (ucho fidice) dB(A) <66 <66 <66 <66 <66 <66 <66 <66 <66
' Nosnost na inicialnim zdvihu
2 U teleskopického nebo NiHo zvedaciho zafizeni, (x -26 mm; |y a I, +26 mm u zvedaciho zafizeni triplex)
3 Zdvizend opérna ramena kol
4 +75 mm u 3PzS a +150 mm u 4PzS
® VSechny udaje o hmotnosti se vztahuji ke strojim s teleskopickym zvedacim zafizenim h; = 1915 mm i A = brzdéni
¢ S tandemovymi valecky 4 E_ B = jizda
7 Hodnoty s oji v poloze pro mikropojezd H g
8 Doporuceno pro paletové klece; k dispozici téz rozméry vidlics = 61 mm T e FITARE
° Pfi Ghlu rampy s ostrou hranou .i,m,
' Hodnoty se vztahuji k rdmu
* Dvoupatrovy vozik
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EXV Vysokozdvizny vozik
Tabulky zvedacich zafizeni

Simplex Teleskopicky kompaktni Teleskopicky
Stavebni vyska by mm 1140 1940 2390 1490 1690 1940 2140 1490 1690 1940 2140 2390 2590
o Stavebni vyska pfi vyuzitém ) ) : _
§§ VolnEmlzavinul(isi= 150lmm) h'  mm 1565 1765 2015 2215 1565 1765 2015 2215 2465 2665
;; Volny zdvih h, mm 6622 14622 19127 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150
S 7dvih hs  mm 662 1462 1912 2024 2424 2924 3324 2024 2424 2924 3324 3824 4224
Maximalni vyska hs  mm  1140° 1940° 1940° 2502° 2902° 3402° 3827° 2502° 2902° 3402° 3827° 4302° 4702°
HiLo Triplex
Stavebni vyska h mm 1490 1690 1940 2140 2390 2590 1690 1940 2040"
o Stavebni vyska pfi vyuzitém volném zdvihu , ) ) ) ) ) ) ) _ _
25 (hs- 150 mm) h'  mm
;; Volny zdvih h,  mm 10122 12122 14622 16622 19122 21122 1208 1458 1558
S 7dvih hs  mm 2024 2424 2924 3324 3824 4224 3636 4386 4686
Maximalni vyska hs  mm 25023 29023 3402° 3827° 4302° 4702° 4118 4868 5168

' Vlysky stozard kompatibilni pouze s verzi D - dvoupatrovou

2 S nosnou deskou s = 65 mm (vestavénd); s nosnou deskou s = 65 mm (vestavénd) a s podpérou biemene 800 mm pfes vidlice: -404 mm; s nosnou deskou s = 55 mm
(rozsiteni) -4 mm; s nosnou deskou s = 55 mm (rozsifeni) a s podpérou biemene 1000 mm pres vidlice: -562 mm

3 S nosnou deskou s = 65 mm (vestavéna); s nosnou deskou s = 65 mm (vestavénd) a s podpérou bremene 800 mm pres vidlice: +404 mm; s nosnou deskou s = 55 mm
(rozsiteni) +4 mm; s nosnou deskou s = 55 mm (rozsifeni) a s podpérou biremene 1000 mm pres vidlice: +562 mm

Teleskopicky
Stavebni vyska hi mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 2815
oL (Shtav_e?ggvyéka pii vyuzitém volném zdvihu h'  mm 1490 1740 1990 2190 2440 2640 2890
g5 (= mm)
= = Volny zdvih h. mm 150 150 150 150 150 150 150
SO 7dvih hs  mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 4644
Maximalnf vyska hs  mm 23643 28643 3364° 37643 4264 46643 5164°
HiLo Triplex
Stavebni vyska hi mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565" 1665' 1915'  2065' 2265' 2315!
: Stavebni vyska pfi vyuzitém volném zdvihu g
é% o180 mmy Y ' mm - - - : : : - - -
;; Volny zdvih h,  mm 8952 11452 13952 15952 18452 20457 11452 13952 15457 17452 17952
S Zdvih hs  mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 3516 4266 4716 5316 5466
MaximalInf vyska hs  mm  2364° 2864° 3364° 3764° 4264°  4664° 4036° 4786° 5236° 5836° 5986°
' Vlysky stozard kompatibilni pouze s verzi D - dvoupatrovou
2 S podpérou bfemene 1000 mm pres vidlice: -562 mm
3 S podpérou bfemene 1000 mm pres vidlice: +562 mm
Teleskopicky
53 Stavebni vyska hy mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 2815
%% (S;fvfﬁ’gbvrﬁjg pulvyUzittmivolnemizdvinG h  mm 1490 1740 1990 2190 2440 2640 2890
\;:é Volny zdvih 2 ha mm 150 150 150 150 150 150 150
; = Zdvih h3 mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 4644
W Maximalni vyska*® hs mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 5164
NiHo Triplex
3;3 = Stavebnivyska hs mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 1665 1915 2065 2165 2265 2315 2365 2515
== § Volny zdvih ' ha mm 895 1145 1395 1595 1845 2045 1145 1395 1545 1645 1745 1795 1845 1995
- ° = Zdvih hs mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 3516 4266 4716 5016 5316 5466 5616 6066
= =5 Maximalni vyska® hs mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 4036 4786 5236 5536 5836 5986 6136 6586
'S ochrannou mfizi -566 mm
2 Se zvysenou vyskou zvedaciho zafizeni hy'
% S ochrannou miizi +566 mm (vy$ka nad vidlicemi 1000 mm)
Teleskopicky NiHo Triplex
- Stavebni vyska hy mm 1915 2115 2365 1915 2115 2365 1665 1915 2065
ED Stavebni vyska pfi vyuzitém volném zdvihu (hs = 150 mm)  hy' mm 1990 2190 2440 5 5 5 5 : 5
&Sg  Volny zdvih' ha mm - - - 1315 1515 1765 1065 1315 1465
S % Volny zdvin? h,  mm 150 150 150 - - - - - -
= Zdvih hs mm 2684 3084 3584 2684 3084 3584 3276 4026 4476
- Maximalni vyska® hs mm 3284 3684 4184 3284 3684 4184 3876 4626 5076

'S ochrannou mfizi -566 mm

2 Se zvysenou vyskou zvedaciho zafizeni hy'

%S ochrannou mfizi +566 mm (vyska nad vidlicemi 1080 mm)
NiHo: vysoko stohovat pod nizké stropy



EXV 10C - EXV 16C Vysokozdvizny vozik
Snadné stohovani

Optimalni vyuziti skladového mista: vysoké zhu$téni skladu diky
vysokym zbytkovym nosnostem

Intuitivni ovladani jednou rukou pro levaky i pravaky: Nezalezi, jestli

mate malé nebo velké ruce - jedine¢né ergonomicky tvarovana
rukojet oje padne do ruky véem

Vsechny dllezité informace mate na ocich diky LED displeji
integrovanému primo do hlavy oje

Vysoky vykon prekladky: rychla prace diky kompaktnim rozmérdm

Vlysokozdvizny paletovy vozik EXV s jedine¢nou ovlddaci oji OptiSpeed
mé néco do sebe. Rychlost tohoto ru¢né vedeného skladového
pomocnika se automaticky prizplisobuje vzdalenosti mezi obsluhou

a vozikem. VSimnéte si jedine¢né ergonomie rukojeti oje: umisténi
ovladacich prvkd je dikladné promyslené. UmoZauji intuitivni ovladani
jednou rukou véem operéatorlm bez ohledu na velikost ruky a na

to, zda je levé nebo prava. LED displej na hlavé rukojeti soucasné
umoznuje obsluze sledovat vSechny dulezité informace o voziku. A
jako by to nestacilo, obzvlasté plsobiva je stabilita voziku na svazich

EXV 14 - EXV 20 Vysokozdvizny paletovy vozik
Vykon skloubeny s inovaci

a jeho schopnost automaticky zastavit po uvolnéni ramene ovladaci
oje. Sofistikované tlumeni spousténi, které jemné snizuje rychlost
spousténi pred kontaktem se zemi a chrani zbozi béhem ukladani. S
vozikem EXV Ize zboZi skladovat tésnéji u sebe nez kdykoli pfedtim a
snadnéji jej vyzveddvat. Diky vysoké zbytkové nosnosti a vyjimecné
manévrovatelnosti je tento kompaktni vozik nepfekonatelny pfi
rychlém a bezpeéném presouvani velkého mnozstvi zbozi ve stisnénych
prostorech s pouzitim ru¢niho voziku - at uz v predskladisti nebo na
regalech.

Optimalni vyuziti skladového mista: vysoké zhusténi skladu diky
vysokym zbytkovym nosnostem

Vse stale pod dohledem: barevny displej s mnoha srozumitelnymi
symboly zobrazuje vSechny dilezité funkce na prvni pohled

Kdykoli k dispozici: kapacity baterie az 375 Ah a Li-lon umoziuji
dlouhou dobu nasazeni

Silngjsi a inteligentnéjsi nez vSichni ostatni - to je ruéné vedeny
vysokozdvizny vozik EXV 14-20 od spole¢nosti STILL. Boduje mimo
jiné enormni zbytkovou nosnosti a chytrym barevnym displejem. Ten
fidici neustale poskytuje zakladni informace o stavu voziku nebo nabitf
baterie a praci mu usnadnuji srozumitelné symboly.

Chytry a extrémné obratny pomocnik ve skladu prepravi rychle,
bezpecné a spolehlivé palety o hmotnosti az 2 000 kg. Jeho vykonny
motor s nizkymi naroky na udrzbu a precizni ovladaci prvky vhodné
pro levaky i pravaky umoznuji dosdhnout bezprecedentni rychlosti
prekladky palet.

Pismena EGV jsou synonymem nejen pro rychlou, ale i bezpe¢nou
prepravu zbozi. Ukazatel nosnosti a Dynamic Load Control dodavané
na prani informujf o tom, co je mozné. Zalomeny tvar ovladaci oje a
citlivy bezpe¢nostni vypina¢ chrani obsluhu a pfi uvolnéni ovladaci

oje se vozik EXV automaticky zastavi - i na rampach. Ovladaci oj
OptiSpeed prizplsobi rychlost voziku EXV automaticky podle jeho
vzdalenosti od obsluhy a systém Curve Speed Control reguluje rychlost
jizdy v zatdckach. Se silnym a kompaktnim vysokozdviznym vozikem
mate materidlovy tok od prepravy bfemen do zdsobovéni skladu az po
obsluhu regdll vzdy bezpec¢né a pevné v rukou.



EXV 10C - EXV 16C Vysokozdvizny vozik
Detaily

Letmy pohled na displej staci k tomu, abyste méli na ocich vSechny dulezité Vse stale pod dohledem: volitelny dotykovy displej s na prvni pohled snadno
informace rozeznatelnymi symboly zobrazuje vSechny dilezité funkce

Snadné zajizdéni do palet: zaoblené vidlice umoznuji rychlou a presnou praci

Vs 23/11/18
MENU STILL 10:20 am
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Bezpecné uskladnovani a vyskladnovani diky varovnému systému Dynamic Load
Control, ktery upozorfiuje na zbytkovou nosnost

Veétsi bezpe€nost i ve stisnénych prostorach diky aktivni nebo pasivni ochrané Efektivni preprava dvou palet
nohou



EXV 14 - EXV 20 Vysokozdvizny vozik
Detaily

Sériové dodéavana bezpecnost: rychlost jizdy se v zavislosti na Ghlu ovladaci oje Vlysoky vykon prekladky diky soucasné prepravé dvou nakladovych jednotek, které
automaticky prizpUsobi vzdalenosti obsluhy od voziku nelze stohovat

s

Komponenty s nizkymi naroky na Gdrzbu a snadnym servisem Preciznost v kazdé situaci: diky volitelnému tlacitku zpomaleného chodu je mozné
manévrovat i v téch nejtésnéjsich prostorach

Vynikajici vyhled na hroty vidlic diky zvedacimu zafizeni STILL s volnym vyhledem Vétsi svétla vyska pro nerovné podlahy a rampy diky volitelnému inicidlnimu zdvihu,
na kterém Ize prepravovat naklady o hmotnosti az 2 000 kg

EXV 16C EXV 16



EXV iGo Vysokozdvizny vozik

Nejvyssi bezpeénost: inteligentni bezpe€nostni funkce zvysuji kvalitu
prepravy a vylu€uji rizika nehod a hmotnych skod pro osoby, voziky,
vybaveni skladu a zboZi

Vyjimecna procesni excelence: diky zabranéni chybnym nakladkam a \

jizddm naprazdno se zvysSuje kvalita prepravy

Maximalni dostupnost: efektivni fizeni prepravy a integrace s IT
zajistuji neustdlé optimalni vytizeni flotily

Optimalnost z hlediska hospodarnosti a efektivity diky jednotlivym
koncepcim automatizace a také transparentnimu a optimalizovanému
nepretrzitému materidlovému toku

STILL iGo - Automatizovana reseni

Déldme automatizaci chytrou. Skalovatelné feseni STILL iGo pokryva celé spektrum automatizace, od flexibilnich Feseni plug & play
(STILL iGo easy) az po vysoce pfizplisobend systémova feseni (STILL iGo systems). Vytvorené presné na miru vasim potfebam.

STILL iGo easy STILL iGo systems
NaSe chytré feSeni plug & play STILL iGo easy je ideélni volbou pro Mate jiz komplexni nebo vzajemné propojené logistické procesy a
kazdého, kdo chce automatizovat jednotlivé logistické pfepravni chcete je automatizovat indivinduainé? Pak je pro vas iGo systems
procesy s malymi vozovymi parky. iGo easy se diky intuitivnimu idedlnim reSenim. Vysoce pfizpdsobitelny systém umoznuje fidit
uzivatelskému rozhrani a flexibilité implementuje obzvlasté snadno a voziky v dokonale synchronizované interakci a zaclenit je do obsahlych
rychle. A jakmile vase logistické potfeby porostou nebo se vase procesy  logistickych procest - Skélovatelnych od jednotlivych vozikl az po celé
stanou komplexnéj$imi, mGzete vzdy pfejit na iGo systems. vozoveé parky.
Navigacni laser
= 9
Automatizacni box
Ridici jednotka pfijima prikazy k jizdé z
C fidiciho systému
Kontrolky
\ LED kontrolky svitici rGznymi barvami v
zavislosti na stavu voziku

c Uzivatelské rozhrani (displej)

0

s dotykovou obrazovkou

Tlacitko nouzového vypnuti

Bezpecnostni laserovy skener

Sledovani voziku v okruhu 360° a
ochrana osob



EXV iGo Vysokozdvizny vozik

Nabidka naSich sluzeb pro vaSe automatizované systémy:

Pokud jde o dostupnost vasich intralogistickych systém, neznéme
kompromisy. To samozrejmeé plati i pro vase automatizované systémy.
Nabidku nasich sluzeb sestavujeme individuainé a podle potreb vaseho
systému a vasich pozadavk, at uz jde o hardware nebo software,
Udrzbu nebo opravu. Vy se tak miZete plné soustfedit na své

Vyhody automatizovanych vysokozdviznych vozik

podnikani bez prostojl, ¢ekacich Ihit a nedostatku ndhradnich dild.
Nasi servisni technici jsou vysoce kvalifikovani, pfinejmensim stejné
angazovani a jsou vam k dispozici 365 dnf v roce.

Vzdy. Spolehlivé. Rychle.

Automatizované vysokozdvizné voziky jsou efektivni, bezpecné a
vykonné - a v soucinnosti s dalSimi pfepravnimi systémy bez fidice
podporujf vysoce efektivni, bezpec¢né a flexibilni logistické procesy.
EXV iGo je dokonaly vozik pro stanoveni novych standardl, zejména ve
vyrobni logistice a v predskladové zoné. Boduje totiz pfi naskladriovani
a vyskladriovani ve skladech se Sirokymi ulickami a v blokovych
skladech, na prekladacich stanicich vysokoregalovych skladd nebo pfi
automatické pripravé tras, stejné jako pfi horizontalni pfepravé - v
druhém pfipadé snadno prekonava i delsi vzdalenosti s maximalni
rychlosti 7,2 km/h. Diky vysoké zbytkové nosnosti a vySce zdvihu az
3,8 metry je pfi naskladriovani a vyskladfiovani spolehlivym a vykonnym
partnerem. Vozik EXV iGo Ize snadno integrovat do stavajicich IT
struktur nebo pouzit jako samostatny systém pro jednoduché, opakuijici
se prepravni Ulohy. Zaru€uje nejvyssi procesni spolehlivost, preciznost

a maximalni bezpec€nost i ve smiSeném provozu. To zajiStuje 360°
osobni ochrana, kterd vyuziva citlivé skenery a senzory k ochrané osob,
zarfizeni i ndkladu. Sériové integrovand jsou ndasledujici bezpecnostni
zarfizeni: bezpec€nostni laserové skenery, které rozpoznavaji osoby a
predmeéty v jizdni dréze, optickd a zvukova vystrazna zarizeni (napr. pfi
zméné smeéru jizdy) a také nékolik tlacitek nouzového vypnuti, ktera
umoznuji okamzité zastaveni voziku. V pfipadé potfeby je mozny dudini
provoz voziku EXV.

Industrializované voziky AGV (automated guided vehicles) jsou vykonné
komponenty pro optimalizaci skladu a logistiky. Ne kazd& technologicka
inovace je vSak vhodnd pro kazdy tkol z ekonomického hlediska.
PomUzeme vam s vybérem vhodné koncepce a Urovné automatizace a
spolehlivé vas provedeme dzungli digitalnich nabidek Primyslu 4.0.



EXV Vysokozdvizny vozik

Faktory ,Simply Efficient": vykonnostni atributy jako méfitko hospodarné efektivity

¥ Simply easy

= Flexibilni, intuitivni pouzivani vSech ovladacich prvkd na hlavé oje -
bez pfehmatavani, jednou rukou a samozfejme stejné pro pravaky i
levéaky

= Spolehliva dostupnost diky velkému barevnému displeji s ukazatelem
stavu baterie

= Nejlepsi ergonomie a fyzickd uleva pro uzivatele diky elektrickym
funkcim pojezdu, zvedani a spousténi

= Uvolnénd manipulace s paletami diky volnému vyhledu skrz zvedaci
zafizeni az na hroty vidlic

= Nepfekonatelny vykon prekladky: vykonny motor, vysokéa zbytkova
nosnost a citlivé ovladaci prvky

= V pfipadé vozikl iGo moznost kdykoli podle potfeby rozsifit pfepravni
kapacity pfidanim dalSich vozik(

Q Simply powerful

= Bezpecnost pro osoby i zafizeni: oj OptiSpeed a automatické
zastaveni pfi uvolnénf oje

= Bezpe€né manévrovani i na nejmensim prostoru diky reZzimu
zpomaleného chodu

= Informace o vySce zdvihu na prvni pohled - na barevném ukazateli
nosnosti

= Sprévné vyhodnoceni zatéze: systém Dynamic Load Control pro
vyhodnoceni zatéze a prislusné maximalni vysky zdvihu

= Redeni EXV iGo zvyduje kvalitu pfepravy a umoziiuje vylougit rizika
nehod a hmotnych $kod pro osoby, voziky, vybaveni skladu a zboZi
diky inteligentnim bezpeénostnim funkcim

5P Simply flexible

= Sila se snoubi s bezpecnosti: podvozek se 4 koly zajistuje vynikajici
stabilitu a efektivni vykon

m Spolehlivy maximalni vykon diky silnému a zéroven bezudrzbovemu
tfifazovému motoru

= Nové Uroven preciznosti a bezpe€nosti pro uzivatele a ndklad diky
citlivému proporcionalnimu ovladani ventill

= MaximalIni dostupnost, nendro¢nd Udrzba a vysoky vykon diky
volitelné lithium-iontové technologii

= Plynulé a precizni elektrické fizeni

m Softwarové fizeni pfepravy v pfipadé EXV iGo umozZiuje zajiStovat
vysokou provozni bezpe€nost a optimalni vytizenf flotily, fizeni
dopravy, vizualizaci pohybd voziku, kontrolu stavu nabiti baterie
a niz&i chybovost - materidlové a informacni toky jsou neustéle
zobrazovény spolehlivé a dokonale transparentné

Simply safe

= Preciznost i v téch nejtésnéjsich prostorach diky kompaktnim
rozmeérlim

= Dokonalé vybaveni pro nejriiznéjsi oblasti pouziti diky rliznym jizdnim
programim

= Neustala pfipravenost: akumulator Ize nabijet a dobijet flexibilng,
decentralizované a bez pevné nabijeci stanice

= Voziky iGo Ize v pfipadé potreby ovladat i ruéné: tim se zvySuje
flexibilita, zajiStuji se procesni postupy a materialové toky a je
umoznén bezproblémovy pristup ke zbozi

Simply connected

= Maximalni bezpecnost fidice diky nizko posazenému ramu voziku a
ochrannym mfizim

= |nicialni zdvih zajiStuje stabilnf jizdu s nizkymi vibracemi, a to i na
mirné nerovném povrchu a ve svahu

= Kompaktnf informace: webovéa aplikace STILL neXXt fleet nabizf
prehled véech ddleZitych informaci o voziku

= Bezpecnost fidice i voziku diky inovativnimu systému STILL
FleetManager: sprava obsluhy, detekce otfesll a minimalizace $kod a
nékladl prostrednictvim ochrany pfistupu

= Optimalizace toku zbozi diky jednoduchému pripojeni k stévajicim
systémdm fizeni materialovych tok{ prostfednictvim pfipravy pro
systém MMS

= R{zné voziky iGo Ize kombinovat navzajem, s ruéné ovladanymi
pfepravnimi systémy i se stacionarnimi automatizaénimi systémy

Simply Efficient

e
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EXV Vysokozdvizny vozik
Varianty vybavy

il

Integrovana moznost odkladani

Zobrazenl provoznich hodin a stavu baterie na barevném displeji

R{zné jizdni programy

Rzné délky vidlic

Dvoutrovnova verze

Teleskopické zvedaci zafizeni

Zvedaci zafizeni triplex

Ochrannd zasténa zvedaciho zafizeni z polykarbonatu

Inicialni zdvih

Obuti hnaciho kola z polyuretanu

Obuti hnaciho kola z plnopryze

Obuti pojezdovych kol z polyuretanu / jednoduché

Opérné kolo jednoduché

Dynamic Load Control

Zpomaleny chod a zvedani/spousténi pfi svislé oji

Ochrana nohou

Valeckovy dopravnik pro boéni vymeénu baterif

Prostor pro baterii 2PzS

Prostor pro bo¢ni vymeénu baterif

® Standard O Napfani  — Neni k dispozici

Nosnost 2 tuny s inicidlnim zdvihem pfi nepouzivaném zvedacim zafizenf

FleetManager: kontrola prfistupu, rozpoznani Sokovych udalosti, hlaseni



STILL CR spol. s r.o.
Stérboholské 102

102 19 Praha 10 - Hostivar
Telefon: +420 274 001 411
info@still.cz

DalSi informace naleznete na
www.still.cz

cz.still.shop

STILL

Spolecnost STILL je certifikovana
v systémech Ffizeni kvality,
Zivotniho prostredi, bezpe¢nosti
informaci, socialni odpovédnosti
a bezpecnosti a ochrany zdravi
pfi praci.
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EXV iGo systems CZ 06/24 Technické zmény vyhrazeny.
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